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電子情報技術科 田中 竜馬

骨格追跡機能を利用したNUIにより
操作を行う全方位移動ロボットの製作

＜受賞者コメント＞
四国能開大に入校してからの２年間で学んだ電子回路設計・製作やプログラミング、通信のス

キルを活かしてＮＵＩと搬送ロボットを完成させることができました。
モーションセンサデバイスのプログラミングは初めてでしたが、楽しみながら学び、開発に取

り組むことができました。
１年間の取り組みが最優秀賞という成果として結実し、とても嬉しいです。指導員に助けられ

ながら、一人でやり遂げることができたことが大きな自信となりました。
専門課程１年次から大きく成長し、充実した経験ができました。
応用課程に進学後の標準課題や開発課題など、グループでの開発が楽しみです。
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